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Wprowadzenie

O czym bedziemy mowic?

* rozwoj
* planowanie

* transportijego infrastruktura

* podejmowanie decyzji
* wspomaganie decyzji

e sztuczna inteligencja (Al)
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Czym jest rozwoj, planowanie, transport,
infrastruktura?

Cel

Rozwdj — zrownowazony rozwoj i jakosc zycia

Planowanie — okreslanie celow i zadan oraz sposobu ich realizacji. Celem
planowania jest prowadzenie rozwoju w kierunku przyjetych celow [Vuchic]

Transport — pokonywanie przestrzeni a mobilnos¢

Infrastruktura — budowle liniowe i punktowe stuzgce do ruchu pojazdoéw
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Czym jest podejmowanie decyzji,
wspomaganie decyzji i sztuczna inteligencja

Srodki

Podejmowanie decyzji — interes jednostki a interes spoteczny; decyzje arbitralne

a decyzje oparte o wiedze
Wspomaganie decyzji — modelowanie, metody jakosciowe, metody ilosSciowe
Sztuczna inteligencja (Al) — brak algorytmizacji, problemy Al-trudne

Zastosowanie Al — rozwigzywanie zadan wymagajgcych od cztowieka inteligencji
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Sztuczna inteligencja

Rodzaje sztucznej inteligencji

Sztuczna inteligencje mozna podzieli¢c na dwie grupy:

staba

— 0 zastosowaniach praktycznych do rozwigzywanie Al-trudnych zadan.

mocng
— zagadnienie dotyczgce stworzenia kompleksowego rozwigzania zdolnhego do
odwzorowywania myslenia porownywalnego z mysleniem ludzkim.
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Sztuczna inteligencja a proces planowania

Nieprecyzyjnie okreslone cele wyrazone w jezyku naturalnym
akceptowanie niejasnosci

niewymagany zapis formalny

szybsze wyniki,
taniej, : : : :
Sprzeczne interesy poszczegolnych grup interesariuszy

lepsze wyniki, decyzje strategiczne

mniejsze zaangazowanie,

/tozonosc i interdyscyplinarnosc procesu planowania

duzy zasob wiedzy
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System ekspertowy oparty o logike rozmyta
(fuzzy logic)

System ekspertowy — rozwigzanie w postaci systemu komputerowego, ktore w oparciu o
baze wiedzy symuluje dziatanie eksperta (lub ekspertow).

Logika dwuwartosciowa — przewiduje tylko wartos¢ prawda albo fatsz
Logika rozmyta — przewiduje wartosci posrednie miedzy prawdg a fatszem

Pozwala uwzglednic:
* wyrazenia w jezyku naturalnym,

* wystepowanie niejasnosci.
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weekend-ness
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File Edit View

input ™
— — (mamdani)
input2 -
i
i
S~ N L~
s output
FIS Mame: Untitled FIS Type: mamdani
And method — - Current Wariable
Or method — o | || eme input3
.. Type input
Implication — -
Hange [0 1]
Aggregation - -
Detuzzification centroid e Help Close
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Matlab - Fuzzy logic toolbox

Struktura systemu wnioskowania

rozmytego:

1. blok rozmywania (fuzyfikac;ji)
2. baza wiedzy / baza regut

3. blok wnioskowania

4. blok wyostrzania (defuzyfikacji)



File Edit View

XX

ingerencia_w_smdowisko

STRATEGIA

(mamdani)

zgodnosc z celami

FIS Mame: STRATEGIA FIS Type: mamdani
And method — - Current Wariable
Or method I _ || Mame dostepnoss

L Type input
Implication — -

Hange [0 50]

Aggregation - -
Detuzzification centroid e Help Close
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Matlab - Fuzzy logic toolbox
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Przyktadowy system ekspertowy z
wykorzystaniem logiki rozmyte;
rozwazajacy w jakim stopniu dany
projekt (propozycja projektu) jest
zgodny z celami okreslonymi w

strategii rozwoju.

Strategia jako cele okresla poprawe
dostepnosci transportu z

poszanowaniem dla srodowiska.
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ingerenga_w_srodowisko

Wynikowa powierzchnia wnioskowania rozmytego zgodnosci projektu z celami
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Matlab - Fuzzy logic toolbox

strategicznymi.
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